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1. Kapazitédtsgerader Kondensator

Voraussetzung: C proportional «

i

Verwendungszwedk: fiir MeBzwecke, Normal-, Eichkondensatoren

7 ;4

B %

a * fase  1s0°
?1 &?;’” # a *
A=f(a)

[
C = Cp + (Cmax— Col —— -

Cmu - me

Amax
Co Co o
+( 'cm)T
und flir Cjpex 1 Cp =9

VGE) AN

ond fir Imax : lo = 3

< 1.8 a
Coax 8 98 =

Cc 1 g8 a

Come ~ 0 770 Tie

-
ad
(pF) {cm?)/(cm)

Cax = 1,11 (n—1) - g+

Bezeicnungen

[

f I |

Omnamsiln
(]

Ao, fmax

o

3 ——

2

2

24

ok

2

7

15 \\

T4 ~
\\

12|

o

7o o 750 180°
¥ "
siigre - @
f=f(a)

CVE) D

und flir fax c fo =3

1
fa
f

1
1 B o
VT"'TT

T 1

™11 8 &
R

Winkel des eingedrehten Sektors im Bogenmal
Winkel des eingedrehten Scktors im GradmaB
Zahl der Kondensatorplatten
Dielektrizitdtskonstante

Plattenabstand (cm)

Radius des Ausschnittes der Statorplatte (cm)
Plattenradius (em)

Anfangskapazitit (pF)

Wellenldnge, Fraequenz fiir Gy

Cpax = Endkapazitat (pF)
Amax: fo = Wellenlinge, Frequenz fiir Ciyay

Bild 1d. Randkurve des kapazititsgeraden Kondensators
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2. Wellengerader Kondensator

Voraussetzung: ]| proportional a

Verwendungszwedk: Ceriite mit Wellenléingeneichung

 Plattenschnitt

Voraussetzung: C = Cp-e

3. Kondensator mit logarithmischem

c Verwendungszwedk: Démpfungsmessung vnd Tongenerator
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Besondere Bedeutung des logarithmisch geschnittenen Kondensators

Wie die Bilder 3a, 3b und 3c zeigen, ist bei einem derartigen
Plattenschnitt:

a) C-Kurve
log C ~ « - Die Neigung der Geraden [log C = f [a]]

= o Cmax
B G
b) A-Kurve
log 1 ~ a - Die Neigung der Geraden [log 4 = f (a)]
= _1_] Cmax
2 987
c) f-Kurve

log f ~ & + Die Neigung der Geraden [log [ = | (a)]

-1 Cmax
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d) Démpfungsmessung

GG _ AC
26, 2C,
Crmax
. =)
fiir logarithmischen Schnitt ist: d = o ‘Aot

A &' = Winkelinderung am Drehkondensator um von I, auf I/ 2
zu kommen.

Das heifit, man braucht bei gegebenem Kondensator, also gege-
bener Konstante:
c ;
l.n( max

Co
180°

nur mit der gemessenen Winkelinderung zu multiplizieren, um die
Démplung zu erhalten.

Bild Je. Resonanzkurve

4. Drehkondensatoren fir Schwebungssummer (Tonfrequenzgeneratoren)

Bei Schwebungssummern wird die Tonfrequenz fr durch Uber-
lagerung zweier Hodhfrequenzen, einer festen fgy und einer ver-
dnderlichen fgs, gebildet.

fr = tg1—fHg

Man verlangt nun, daB die Skala des Tonfrequenzgenerators einen
logarithmischen Gang aufweist, das heifit, daB der Bereich 100 bis
1000 Hz den gleichen Winkel wie der von 1000 bis 10 000 Hz ein-
nimmt (vergleiche Bild 4a).

Diese Bedingung wird formelméBig ausgedriickt durch:

fay —fug = fr = c - eb®

ax = Drehwinkal

¢ und b zu bestimmende Konstanten

@ = 2,718. Basis der natiirlichen Logarithmen.

Der Vorteil dieses Frequenzganges ist, daB die prozentuale Ab-
lesegenauigkeit dberall gleich groB ist. Wie Bild 4a zeigt, wird
jedoch im unteren Frequenzbereich die exponentielle Beziehung
zwischen & und [ verlassen und die lineare Beziehung (f = ¢ - &)
angewendet, um das Geblet zwischen 100 und 0 Hz nicht zu sehr
zu dehnen,

Fiir den Bereich von 36° (100 Hz)...180* (25000 Hz) gilt fiir R
folgende Formel:

) p—r—T—
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Bild da,

2c-b-Cy-and-e®®
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fo = hiichste Frequenz des variablen Oszillators = Frequenz des
festen Oszillators.
Cp = Anfangskapazitét (cm) {1 cm = 1,11 pF)
Die Konstanten b und ¢ der Exponentialfunktion lassen sich aus
zwel Beziehungen bestimmen:

1) « = 180° = x; dann soll fo — fge = 25 kHz sein.
2) & = 36" = 0,2 n; dann soll fg—fge = 100 Hz sein.
Aus 1):
fo-fae=c-eP*  =25000
und 2):
fo—fae = c-eP 227" =100

146t sich c und b berechnen, so daB damit alle GréBen in der Glei-
chung fiir R bekannt sind. Bei Ausrechnung der Radien zeigt sich,
daB fiir kleine Drehwinkel, bis ca. 0,3 x, R nicht viel gréifer als
der Plattenausschnitt r ist, das heiBt, es machen sich unterhalb
50* Drehwinkel die Streu-[Rand-)Kapazititen stérend bemerkbar.
Das liBt sich vermeiden, wenn man einzelne Rotorplatten kirzt,
so daB innerhalb des Drehwinkels von 0" bia ca. 50° nur eine oder
zwel Rotorplatten in den Stator eintauchen, die anderen aber auber
Eingriff bleiben.

Brmar g i

Bild 4b. Randkurve eines Drehkond tors filr Schiweb



5. Frequenzgerader Kondensator 6. Kapazititsgerader Kondensator

Voraussetzung: f proportional & mit Drehwinkel ngBer als 180°

erwendungszwecdk: i
. ock: Geriite mit Frequenzeidiung Solche Kondensatoren sind von Wert, wenn eine groBe Ab-

stimmgenauigkeit verlangt wird, denn die gesamte mogliche Kapa-

c 1 zititsinderung verteilt sich hier nicht auf nur 180%, sondern auf
1‘% z. B. 270°. Fiir die Dimensionierung solcher Drehkondensatoren
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Bild 7. Radius der Rotor-Randkurve und des Stator-Ausschnittes in
Abhiingigkeit vom Rotor-Drehwinkel a

Bild 5d. Randkurve eines freq geraden Kond tors 7. lltem'ur
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